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Sinusfunktionen ohne Verschiebung in y-Achsen-Richtung

f(x)= a-sin(bx-c)

Nullstellenberechnung: bxytc= k't mit keZ

Aufgabe 1

f(x)= sin(x)

Lésung

Aufgabe 2

Nk(k'T[|O)

f(x)= sin(4x)

Losung

Aufgabe 3

Ny (X2 0)

f(x)= 5-sin(3x+2)
Losung

3Xk+2 = k-1




Sinusfunktionen mit Verschiebung in y-Achsen-Richtung

f(x)= a-sin(bx-c) + d

Aufgabe 4

Losung

Berechnung einer Nullstelle durch f(x) =0

arcsin

N | =

0 = sin(x) + | —% |

, 1 1 .
Xg = arcsin (- E) = -om (=> ,,Aufwarts“-Nullstelle)

Berechnung der anderen , Aufwarts“-Nullstellen

Periodenlange: 2 => Xy = —g + k-2m mit keZ
12
Ti
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- = T-2T=——" bl | - M2 TM=—"T
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Berechnung einer, Abwarts“-Nullstelle

Symmetrie-Uberlegung: Die ,Abwarts“-Nullstelle muss den gleichen Abstand Ax zum Minimum

haben wie die , Aufwarts“-Nullstelle:

Bestimmung der Minima: 1
fY(x)= cos(x) =0 '
=3 =2 Xpin =1
=> XMin (k) 3 + k- T t t — =
Xy " | 0
o _a
T
=> XMin(k=-1) = 7 - 1T = -2
..-._1
Bestimmung des Abstands Minimum < Nullstelle x,: .
Ax Ax
AX = Xwu: _ _XO:_E_(_E):E
Min (k=-1) 6 2 3
. m m
=> ,Abwarts“-Nullstelle Xy = Xmin(x=-1) — AX = -5 T 3=~ " TC

Berechnung der anderen ,,Abwarts“-Nullstellen




5

Periodenlange: 2 => Xe = —g-‘r[ + k-2m mit keZ
T2
11
11 -18 <9 -8 -2 -1 2 3% 4 5 ﬁ/
F=1
17 5 5 7
— = M-ZTM=—+"T - =T —5-11:+211:=E-11:




Cosinusfunktionen ochne Verschiebung in y-Achsen-Richtung

f(x)= a-cos (bx-c)

Nullstellenberechnung: bxytc= g+k-n

mit keZ

Aufgabe 5

f(x)= cos(x)
Losung

s
Xy = E‘H{‘T[

Aufgabe 6

Nk(§+k-n|0)

f(x)= cos (3x)

Losung

T
3%y = E‘l‘k"l'[

¢+

1
Xy = =
k 3

Aufgabe 7

N G(3 +k-m)i0)

f(x)= 2-cos(2x+6)

Nk(§(§ +k-1T—6)|O)




Cosinusfunktionen mit Verschiebung in y-Achsen-Richtung

f(x)= a-cos(bx-c) + d

Aufgabe 8

f(x)=

N =

cos (x) +

Losung

Berechnung einer Nullstelle durch f(x) =0

0 =

N | =

1
cos (x) + | -3 |

Xo =

wilnN

1
arccos(—5)=

Berechnung der anderen ,,Abwarts“-Nullstellen

‘T (=> ,Abwarts“-Nullstelle)

2 ;
Periodenlange: 2 => Xy = §-1T + k-2m mit keZ

2 4
—M-Z2TM=—-"T
3 3

2 8
- M+HZT=—-"T
3 3

Berechnung einer, Aufwarts“-Nullstelle

Symmetrie-Uberlegung: Die ,Aufwérts“-Nullstelle muss den gleichen Abstand Ax zum Minimum

haben wie die ,,Abwarts“-Nullstelle:

Bestimmung der Minima:

fY(x)= -sin(x) =0
=> Xumin(x) = K°T
=> XMin(k=1) = 1T = T

Bestimmung des Abstands Minimum < Nullstelle x,:

2 TC
AX = Xuin(k=1) — X0 = T ~— 3= 3
=> ,Aufwdrts“-Nullstelle xy = Xyinx=1) *+ AX

Ax

Ax




Berechnung der anderen , Aufwarts“-Nullstellen

4 ;
Periodenlange: 2 => Xy = E-T[ + k-2 mit keZ




